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3.1. Dinamica. Legea I a lui Newton (Legea Inerţiei) 

3.2. Principiul relativităţii Galileene 

3.3. Legea a doua a lui Newton (Legea fundamentală a dinamicii) 

3.4. Impulsul corpurilor 

3.5. Legea a III-a a lui Newton (Legea acţiunilor reciproce) 

3.1 Dinamica. Principiul I al dinamicii (Legea Inerţiei) 

Definiţie: Dinamica este partea mecanicii care studiază mişcarea corpurilor 

materiale şi cauzele fizice care produc sau schimbă mişcarea. În dinamică se stabilesc legile 

mişcării corpurilor pe baza interacţiunilor dintre ele.  

Aristotel (384-322) susţinea că pentru a menţine corpurile în mişcare uniformă şi 

rectilinie trebuie să se acţioneze permanent asupra lor cu alte corpuri. Galileo Galilei1 (1564- 

1642) a observat că nu există corpuri care să nu fie influenţate de alte corpuri. Aşa a ajuns la 

concluzia că pentru a menţine corpurile în mişcare rectilinie şi uniformă este suficient de a 

îndepărta toate influenţele exterioare exercitate asupra lor de către alte corpuri. 

Enunţul Principiului Inerţiei: 

Orice corp îşi păstrează starea de repaus relativ sau de mişcare rectilinie uniformă în 

care se găseşte atâta timp cât asupra lui nu acţionează alte corpuri care să-i schimbe această 

stare. 

Definiţie: Forţa este o mărime fizică vectorială care caracterizează interacţiunea 

dintre corpuri. 

Forţa poate să aibă asupra corpurilor următoarele efecte: 

 Modificarea vitezei. 

 Modificarea formei sau dimensiunilor corpurilor. 

Câteva tipuri principale de forţe: 

 Forţe elastice. 

 Forţe de frecare. 

                                                 
1 Galileo Galilei (1564-1642) fizician şi astronom Italian, pionier a revoluţiei ştiinţifice care a precedat lucrările 

lui Isaac Newton. Principala sa contribuţie în astronomie a fost folosirea telescopului pentru observarea şi 

descoperirea munţilor şi văilor lunare, a patru dintre cei mai mari sateliţi a lui Jupiter şi a fazelor lui Venus 

precum şi a petelor solare. în fizică a descoperit legile care guvernează căderea corpurilor, şi a studiat balistica 

proiectilelor. 
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 Forţe gravitaţionale. 

 Forţe de legătură. 

 Forţe de „inerţie”. 

Enunţul realist al Principiului Inerţiei: 

Dacă rezultanta tuturor forţelor care acţionează asupra unui corp este nulă atunci 

corpul îşi păstrează la nesfârşit starea de repaus relativ sau de mişcare rectilinie şi uniformă 

în care se găseşte. 

Definiţie: Proprietatea corpurilor libere de a se mişca de la sine uniform şi rectiliniu, 

timp infinit, se numeşte INERŢIE. 

Definiţie: Mărimea fizică care caracterizează cantitativ inerţia corpurilor, fiind 

proporţională cu cantitatea de substanţă conţinută în corp se numeşte masa (inerţială). 

3.2 Principiul relativităţii Galileene 

Definiţie: Sistemele de referinţă în care este valabilă legea inerţiei se numesc sisteme 

de referinţa inerţiale (SRI). 

Afirmaţie: Orice sistem de referinţă aflat în repaus sau în mişcare rectilinie şi 

uniformă faţă de un sistem inerţial este şi el inerţial. 

Afirmaţii: 

 Ecuaţiile de mişcare au aceeaşi formă în toate SRI. Orice experienţă fizică se 

desfăşoară identic în toate SRI. 

 Nu există sisteme de referinţă privilegiate; toate sunt echivalente. 

 Legile mecanicii sunt egal valabile în toate sistemele de referinţă 

inerţiale.(Principiul relativităţii Galileene) 

Transformările Galileene 

Fie două sisteme de referinţă inerţiale. Sistemul SRI’ se deplasează cu viteza v faţă de 

sistemul de referinţă SRI. Timpul se scurge uniform în toate sistemele de referinţă. Atunci 

transformările Galileene se scriu ca: 
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În mecanica Newtoniană lungimile măsurate în SRI diferite sunt egale: 
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Lungimile măsurate în ambele sisteme de referinţă sunt egale: 

lxxtvxtvxxxl 121212  ''' .   (3.3) 

Componentele vitezei măsurate în sistemul de referinţă mobil, SRI’ sunt legate de 

componentele vitezei măsurate în sistemul de referinţă fix, SRI şi de viteza de transport prin 

relaţiile: 
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In ambele sisteme de referinţă inerţiale acceleraţia este aceeaşi: 
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Fig. 3.1 Sistemul de referinţă inerţial SRI’ se mişcă cu viteza de transport v fata de 

sistemul de referinţă SRI. 
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3.3 Legea a doua a lui Newton (Legea fundamentală a 
dinamicii) 

Definiţie: Forţa care acţionează asupra unui corp este egală cu produsul dintre masa 

corpului şi acceleraţia imprimată de acea forţă. 

amF

 .                (3.6) 

Sau dacă sunt mai multe forţe atunci fiecare produce propria acceleraţie: 
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3.4 Impulsul corpurilor 

O altă formă a legii fundamentale se poate obţine pornind de la: 
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unde s-a introdus mărimea: 

vmp

 .                (3.9) 

Definiţie: Mărimea fizică care caracterizează mişcarea din punct de vedere dinamic, 

egală numeric cu produsul dintre masa şi viteza corpului se numeşte impulsul corpului (sau 

cantitate de mişcare). 

Deci legea a doua a dinamicii este: 
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Forţa care acţionează asupra unui 

corp este o mărime fizică vectorială egală 

numeric cu variaţia impulsului în unitatea 

de timp. 

 

 

 

 

 

 

 

Fig. 3.2 Două corpuri care se deplasează cu aceeaşi viteză 

au impulsuri diferite, iar la ciocnire (variaţia în timp) forţe 

diferite. 
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Impulsul Forţei 
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Definiţie: Impulsul forţei într-un interval de timp t = t2 – t1 este egal cu variaţia 

impulsului corpului în acelaşi interval de timp. 

3.5 Legea a III-a a lui Newton (Legea acţiunilor 
reciproce) 

În natură nu există acţiuni unilaterale, numai din partea unui corp asupra altuia. 

Acţiunile corpurilor unele asupra celorlalte sunt reciproce. 

Enunţ: Forţele cu care două corpuri acţionează unul asupra celuilalt sunt orientate în 

lungul aceleiaşi drepte, sunt egale în mărime şi au sensuri opuse. 
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 .       (3.12) 

Fig. 3.3 Ilustrarea principiului acţiunii şi reacţiunii. 


